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Patent Claim 1: 

Electrode handgrip for manual remote switching of a High-Frequency surgical 
instrument, characterized in that two contact rings (2) and (3) are mounted on 
one grip part (1) of insulating material; that these contact rings are enclosed by a 
shaped piece (5) formed of elastic and insulating material; that a contact ring (4) 
is embedded into this elastic shaped part (5); and that this contact ring (4) 
establishes an electrical connection by means of simultaneous contact of 
electrically isolated contact rings (2) and (3) when one-sided external pressure is 
exerted on the shaped part (5). 
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3) E L M A, 

elektro uud medizlnische Apparatebau Gjjfm.btH. 
72 Tattlingen, Ludwigstaler StraBe 25 



Elektrodenhandgriff zur Handf ernschaltung 
eines Ho chf r equenz-Chirur gie ger ats 



Cregenstand der £b?findung ist ein Elektrodenhandgriff zur Handfern&chal- 
tung eines Hochfrequenas-^Chirurgiegerats, dessen neuartige Konstruktion 
tind besondere Anordnung des Finger schalters zur Einschaltung des Hoch*- 
frequenzchirurgiegerats den Operateur in die Lage versetzt, bei beson- 
ders kritisclien und gezielien Eingriffen, insbesondere im tief liegexiden 
Operationsf eld oder in der ^fundhohle und bei Verwendung abgevinkelter 
Operationselektroden, den Elektrodenhandgriff ahnlich einer Sonde^ Mar- 
kiemngsinstmments oder Skalpells zu halten und dabei durch leichten 
Fingerdruck auf eiuen aiif dem ganzen Umfang des Elektrodenhandgrif f s 
mit gleicher Eoipf indlichkeit ansprechenden Schalter die Einschaltung 
des Hochfrequenz-Chirurgiegerats auszulosen, 

Zur Hochfrequenz-Cliirurgie verden Elektroden in Form von Nadeln, Lan- 
zetten^ Hessem, Kugeln und Flatten ver\/endet, mit deren Hilfe der Hoch- 
frequenzstrom auf den Korper der Patienten geleitet vird, Durch Bildung 
hoher Stromdichten an den Beriihrungsstellen der Elektroden mit dem Ge- 
vebe wird im Gevebe elektrische Verlustwarme erzeugt, die durch Vei*demp~ 
fen der Zellfliis^igkeit das Auf sprengen der Gevebszellen und somit die 
Gvebstrennung oder Getfebskoagulation bevirkt« 

Zur Halterung der Schneide-oder Koagiilationselektroden werden Elektro- 
denhandgriff e aus Isolierstoff benutzt, die an ihrem vorderen Ende mit 
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einer SpaniKrarricfitimg fur die siehere Fixieruiig und am hinteren Ehde 
mit einer Steekverrichtimg z\m Eiitstecken des Zuleitungskabels ansge*- 
riistet sind» 

Zur DurchfShning einer rationelleni elektrochirurgischen Technik vird 
von den meisten Operateuren die Moglichkeit verlangt, die Einschaltong 
des Hochfrequenz-Ciiiriirgiegerats direkt rom Elektrodenhandgriff aus zu 
betatigen, \m damit die Einschaltung mittels JPaflschalter oder aiif Kom- 
maado durch eine xmsterile Person am Gerat zu umgehen. 

Fiir die Handfernschaltung von Hochfrequenz-Chirurgiegeraten sind Elek- 
trodenhandgriff e bekannt, in die ein Moiaentschalter eingebaut ist mid 
dieser Momentschalter durch einen aus dem Elektrodenhandgriff heraus- 
ragenden Druckknopf zu betatigen ist. Der Elektrodenhandgriff ist dabei 
mit einem 2adrigen Zuieitungskabel mit dem Hochfrequenz-Chirurgiegerat 
verbunden, itber das beim SchlieBen des Momentschalters im Elektroden- 
handgriff ein Steuerstromkreis fiLr eine Relaisschaltung geschlossen 
wird. Dem Steuerstrom wird nach Einschaltung des Hochfrequenz-Chirurgie-* 
gerats die zur Durcbfuhrung der Hochfrequenz-Chirurgie notwendige Hoch- 
frequenzspannung uberiagert und uber die Kontaktc des Momentschalters 
der Im Elektrodenhandgriff eingespannten Schneide-oder Koagulationselek- 
trode zugeleitet* 

Es sind auch Elektrodenhandgriff e bekannt, bei denen der eingebaute 
Momentschalter durch Pingerdruck anf eine Ifippe betatigt verden kann. 

VTeiterhin sind Elektrodenhandgriffe bekannt, in die eine Spule in axi- 
aler Richtung eingebaut und urn diese Spule auBerhalb des Elektroden- 
handgriff s ein offener Ring aus Blechband gelegt ist. Durch Druck auf 
die off enen Enden des Blechrings wird dieser kurzgeschlossen, die In- 
duktivitat der innerhalb liegenden Spule dadurch beeinflusst und ein 
Steuersignai ausgelost, das wiederum fiber eine entsprechende Schaltungs- 
anordnung ein Relais zur Einschaltung des Hochfrequenz-Chirurgie gerats 
ansprechen lasst* 
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Alle bekannten Elektrodenhandgrif f e zur Handf ernschaltung eines Hoch- 
frequenz-Chirurgiegerats haben den Nachteil, daB sie vom Operateur in 
einer solch bestiimatem Lage gehalten werden miissen, daB der Finger- 
schalter durch Fingerdruck betatigt verden kann. Der Operateur kaxm 
den Elektrodenhandgriff nicht beliebig drehen, er muB ihn iramer so 
halten, dafi der von ihm ubllcherweise zum Drucken beniitzte Finger auf 
dem Drackknopf oder der Schalterwippe liegt. Dies zwingt den Operateur 
bei Vervendung von abgewinkelten Elektroden sehr oft entweder zu einer 
Verrenkung seiner Hand oder zur Berichtigung der Elektrodenf ixierung. 
Sehr oft ist beim Vordringen in tiefliegendc Operationsbezirke durcb 
enge \^doffnnngen die Betatigung bekannter Handgrif fschalter immog- 
licb. Insbesondere bei elektrochirurgischen Bingriffen in der Jiundhohle 
wird die Handhabimg eines Elektrodenhandgriff s in der Weise bevorzugt, 
vie sie in Abb* 1 dargestellt ist, Der Elektrodenhandgriff vird dabei 
mbglichst weit vorne gefasst, nm sichere Elektrodenfuhrung zu gewahr- 
leisten. Die Betatigung eines Fingerschalters in einer der bekannten 
Ausfuhrungen ist dabei nicht mbglich* 

Vorteil der Erf indung ist nun, daB ein Elektrodenhandgriff mit einem 
Schalter ausgerustet ist, der durch leichten Druck auf eine beliebige 
Stelle auf dem gesamten Grif f-Umf ang KontaktschluB bewirkt und die Ein- 
Bchaltung eines Hophfrequenz-Chirurgiegerats auslost. Dabei ist der 
Schalter so gestaltet, daB auch durch leichtes Andriicken einer der 
Fxnger-Innenflachen KontaktschluB erzielt wird. In Abb. 1 ist die Hand- 
habung eines dem Erf indungsgegenstand entsprechenden Elektrodenhandgriffs 
in einer der mdglichen Positionen dargestellt* 

Abb, 2 zeigt ein Ausfuhrungsbeispiel der Erf indung: Auf einem mit einer 
. Bohrung versehenen Griff stiick aus Isolierstoff 1 ist ein Kontaktring 2 
aufgepresst. Ein zweiter Kontaktring 3, dcssen eines Ende gleichzeitig 
angedreht und als Spannzange fiir die Elektrode 10 ausgebildet ist, ist 
auf das aifegedrehte Ende des Griff stiicks 1 so auf geschraubt, daB die Stim- 
flachen der Kontaktringe 2 und 3 durch einen Luftspalt elektrisch von- 
einander getrennt bleiben. Das angedrehte Ende des Kontaktrings 3 ist 
durch das Isolierstiick 6 und die Schraubkappe 9 naoh auflen beruhrungs- 
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sicher abgedeckt. Uber die Kontaktringe 2 und 3 iat das Gummif ormteil 
5 geschoben, in das GKimmif ormteil ist der Kontaktring 4 eingelegt. 
Erfolgt nun auf die Mitte des Gummif ormteil s 5 ein Druck, dann bewegt 
sich der Kontaktring 4 in Richtung der Kontaktringe 2 und 3 und bildet 
zwischen diesen eine elektrische Brucke. Der Durchmesser des Kontakt- 
rings 4 ist so bemessen und das Gummif ormteil 5 so elastisch, daB ein 
geringer Druck in der in Abb. 2 dargestellten Richtung geniigt, urn die 
Kontaktringe 2 und 3 elektrisch miteinander zu verbinden. In die Kon- 
taktringe 2 und 3 sind die Leitungen 7 und 8 eingelotet, iiber die an 
die Kontaktringe die Steuerspannung fur eine Belaisschaltung gelegt ist. 
Wird der Steuerstromkreis durch Bildung einer elektrischen Verbindung 
von Kontaktring 2 iiber Kontaktring 4 zu Kontaktring 3 gcschlossen und 
dadurch ein Hochfrequenz-Chirurgiegera eingeschaltet, dann flieBt ein 
den Leitungen 7 und 8 iiberlagerter Hochfrequenzstrom zur Elektrode 10. 

Der Abstand zwischen der Elektroden-Spannzange mit Schraubkappe 9 und 
dera Gummiformteil 5 ist so bemessen, daB auch beim Festhalten des Elek- 
trodenhandgriffs mit den Fingerspitzen ganz vome an der Schraubkappe 9 
der zum KontaktschXuB notvendige Druck P mit dem Daumen oder einer der 
Finger-Innenf lachen ausgeiibt werden kann* 
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Fatentanspriiche 



Elektrodenhandgrif f zur Handf ernschaltung eines Hochfrequenz- 
Chirurgiegerats, dadurcb gekennzeichnet, daB auf einem Griff- 
stuck (l) aus Isolierstof f zvei Koataktringe (2) und (3) ange- 
brachi sind, daB diese Kontaktringe . von einem aus elastischem 
und isolierendem Iferkstoff bestehexidem. Formteil (5)- umscblos-- 
sen sindy daB in das elastiscbe Formteil (5) ein Kontaktring {k) 
eingelegt 1st und diesor Kontaktring bei einseitigem auBeren 
Druck auf das Formteil (5) dnrch gleichzeitige Bertihrung der 
elektriscb voneinander getrennten Kontaktringe (2) und (3) 
zviscben diesen eine elektrisqbe Verbindung berstellt* 

2# Elektrodenhandgrif f nach Anspruch 1, dadurcb gekennzeicbnet, 
daB ein Teil dea darin eingebauten Scbalters aus einem elas- 
tischem Formteil (5) mit eingelegtem Kontaktring (k) gebildet. 
Tfird, daB das elastische Formteil vorzugsveise axis einer ste- 
rilisierfabigen Guimi-oder Silikonkautscbukmischung besteht 
und in das eine Rille zur Aufnabme eines Kontaktrings (k) cin- 
ge las sen ist. 

3« Elektrodenhandgriff nacb AQsprucb 1 und 2, dadurcb gekennzeicb- 
net, daB ein Kontaktring (4) aus einer flexiblen Spiralf eder 
gebildet vird tmd dadurcb aucb bei gleicbzeitig von verscbie- 
denen Seiten nacb Innen virkendem Dr^ack sicb so verformt, daB 
zviscben zvei veiteren Kontaktringen (2) und (3) eine elektriscbe 
Verbindung bergestellt vird, 

4# Elektrodenbsndgriff nacb Anspruch 1 bis 3, dadurcb gekennzeich- 
netj daB die Mitte eines elastischen Formteils (5) mit einem 
darin eingelegten Kontaktring (4) von der Scbraubkappe (9) nnr 
so veit entfernt ist, daB beim Halten des Elektrodenhandgrif fs 
mit den Fingerspitzen an der Schraxibkappe die Ausiibung des den 
KontaktschluB auslbaenden Drucks auf das elastische Formteil (5) 
mit den Innenflacben der Finger mbglicb ist# 
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